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1. can设置
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波特率：250K

2. odrive 主板设置

打开 odrivetool 命令窗口。

2.1 配置 Axis0 的 CAN Node ID 为 2
odrv0.axis0.config.can_node_id = 0x010
2.2 配置 CAN 通讯波特率。

odrv0.can.set_baud_rate(250000)
2.3 保存配置。

odrv0.save_configuration()
2.4 重启主板。

odrv0.reboot()

3. 硬件连接

需要把 CAN 盒 H L 和板子的 H L 相连（通不上可以把拨码开关 120R 电阻连上）
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4. 发送指令

4.1 控制电机反转 50 圈

在 4 字节和浮点互转工具中转换出浮点数 0 的 16 进制字节。
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在帧 ID 输入栏中输入 20C。
数据栏的 8 个字节中分别输入 00 00 48 42 00 00 00 00。
点击发送信息。

执行命令成功，返回心跳信息。

发送这条命令后，电机会反转 50 圈

4.2 控制电机反转 50 圈

在 4 字节和浮点互转工具中转换出浮点数 0 的 16 进制字节。

在帧 ID 输入栏中输入 20C。
数据栏的 8 个字节中分别输入 00 00 00 00 00 00 00 00。
点击发送信息。

执行命令成功，返回心跳信息。

发送这条命令后，电机会反转 50 圈

4.3 查询总线电压

在帧 ID 输入栏中输入 217。
帧类型选择远程帧

数据栏的 8 个字节中分别输入 10 00 00 00 00 00 00 00。
点击发送信息。

执行命令成功，返回总线电压数据返回心跳信息。
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4.4 主板重启

在帧 ID 输入栏中输入 216。
数据栏的 0 个字节。

点击发送信息。

执行命令成功，设备重启。

其他指令参考 CAN 协议中文版
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